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4. Problèmes . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 17

Chapitre II. Approximation polynomiale des fonctions numériques . . . . . . . . . . . . 21
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3. Équations linéaires d’ordre p à coefficients constants . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 222
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